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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznej (OST) s wymagania
ogolne dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi olyawjaca podstaw opracowania
szczegolowe] specyfikacji technicznej stosowanekojadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogackejskich i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmuymagania ogélne, wspolne
dla robét objtych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanypmizez GDDP dla
poszczegolnych asortymentdéw robdt drogowych i mogtdn.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowcty cataé
techniczno-aytkowy (drog;) albo jego czs¢ stanowica odrgbny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus zienwwgzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldeumety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegie migdzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu, a w
przypadku mostéw lukowych z nadsypk odlegi@d¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony diéwudab postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
ruchu pojazdoéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawpizeéana
do usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgEmijacymi przepisami,
stanowicy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych orazrzaa okoliczndgci
zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenovy dla zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwaepowaniona do
kierowania robotami i do wysgbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua



1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamaitokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmiaz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogpdrogi i
skarpami rowow.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezzymera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stiagcy do wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych rob6t w
formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zgiznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przez hyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich biadapréb zwihzanych z
oceny jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania rob6t, zgodne z
dokumentagcj projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododry dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw zghych do przejmowania i

rozktadania obaizen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla

ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikoéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizgca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwy $cieralp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #4ea do wyréwnania nierowsdoi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia obgén od ruchu na
podiaze. Podbudowa mie skiadéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnag¢séz podbudowy spetnigta funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona skltadasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag@z podbudowy spetnigga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanieody, mrozu i przenikaniem
czgstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odgczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymazaeim jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.



h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedogtaj st do
nawierzchni.

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23.0dpowiednia (bliska) zgodidé - zgodndé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przecgjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddwlanych.

1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicggymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Bagyowy mae réwniez obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyagizen chrongcych ludzi isrodowisko
przed ucizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - gg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyievesk
pojazdéw, umieszczenia wudzeh bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podizze - grunt rodzimy lub nasypowy,zigey pod nawierzchgi do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.27.Podtae ulepszone - gérna warstwa pagtplezgca bezpérednio pod nawierzchagi
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.28.Polecenie Iayniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawagpirzyniera,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyche¢@dgca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.30. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gqrEnia
drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana patedme geometrycznych trasy w
planie i przekroju poditnym) istniecego padczenia.

1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamgkeji obudowy konstrukcyjnej,
stuzace do przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypeonpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.32.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbegno, rzeka itp.

1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej, ruagaip.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa e¢sézdokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.



1.4.35 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsktada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skfizkomor.

1.4.36.Rekultywacja - roboty mage na celu uporgzlkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réalbudowlanego.

1.4.37.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia @#gskami), przsta
mostowego.

1.4.38.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegdomiedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi podinej, obejmuje
calkowitg szerok&¢ konstrukcyja ustroju niogcego.

1.4.39. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajéw ruchu oraz szetékehodnikow mierzona véwietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzietaj ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.40.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.41.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.42.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inng drog; dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - €& przedstwziecia budowlanego, stanoyga odebrg
calos¢ konstrukcyjm lub technologiczpy zdolp do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji technicznazytkowych. Zadanie mie polegd na wykonywaniu
robét zwizanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami ktyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojefitowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadhoza ochron przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili odbioru kocowego robét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali naswvty koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢tizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegOtowych warunkadlowy, uwzgtdniajgcym
podziat na dokumentagcprojektovs:

- Zamawiajcego,
— sporzdzom przez Wykonawg



1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokuyn@rzekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w &
jednym z nich s obowhzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw
obowigzuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,0géinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledow lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiggtwiadomé Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieoici opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiglys zgodne z dokumentagj
projektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za warkei
docelowe, od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach olkdlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli seuby¢ jednorodne i wykazywa
zgodnd¢ z okra&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds w petni zgodne z dokumentac;j
projektovg lub SST i wplynie to na niezadowajej jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostan zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@mma koszt
Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagely i remontowych (,pod
ruchem”)

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w sposéb okény w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacpritraktu, a
do zakdiczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca przedstawi zynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zalem drogi i organem zagdzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczewhbét w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pospu robdot projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonawoa biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i lgdzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaje takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewséajw ten sposéb bezpiegmwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapér i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxdg akceptowane
przez Irkyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w spos6b uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktoérych e bedzie



zatwierdzona przez hyniera. Tablice informacyjneeds utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboédj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen umowrny.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiewestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdaie utrzymywa tymczasowe uggdzenia
zabezpieczgpe, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngrodki nieztedne do ochrony robét, wygody spotectioi
innych.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposOb uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie
zatwierdzona przez kyniera. Tablice informacyjne¢da utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen umowry.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniessio przepiséw i
norm dotyczacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wlasrigi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdow wodnych pytafob substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz prodokch, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materialy tatwopalne ¢ila skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsim oséb trzecich.



Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaogarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przezsonel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwalyasszkodliwe dla otoczenia, nie edy
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, o#ltmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyde do rob6t bdg mialy aprobat techniczi
wydarg przez uprawniof jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, apkmczeniu
robét ich szkodliwé¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafia technologicznych wbudowania. z## wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawigy powinien otrzymé& zgod: na wycie tych materialow
od wiasciwych organow administracji patwowej.

Jereli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagtenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj.

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadzaoych
wihascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemievtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robdt, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia
instalacji i uradzen podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i wiadze
lokalne o zamiarze rozpogaa robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia fpskalacii
Wykonawca bezzwlocznie powiadomizimiera i zainteresowane wiladze oragliie z
nimi wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i aglzeh podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaweégjo.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na é przy
transporcie materialow i wypagenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidmb
zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagéadunkéw i w sposob gty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamialdyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obaienie osiowe nie dmla dopuszczone ndwiezo ukaiczony fragment
budowy w obgbie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polacg@rinzyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycgeych
bezpieczastwa i higieny pracy.



W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych zifiowia oraz nie spemnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczge,
socjalne oraz spe¢zi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiéasaga publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobo6t i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do rob6t od daty rozpacia do daty zakiczenia robot (do wydania
potwierdzenia zakiczenia przez lyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa jkjb
elementy byly w zadowalagym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera powinien rozpog¢ roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczkre g w jakikolwiek sposéb
Zwigzane z robotami i dulzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tyrhaw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dalzie w pehi
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagprawnych odnénie wykorzystania
opatentowanych ugdzex lub metod i w spos6b gty bedzie informowé Inzyniera o
swoich dziataniach, przedstawiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynargystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robdt Wykonawca pitaedsszczegétowe informacje
dotyczice proponowanegazrddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Irkyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegadta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materialy z danegoddta uzyska zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bade celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonegidta w sposob ggty spetniaj wymagania SST
w czasie posgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuwadd wigcicieli i odngnych wiadz
na pozyskanie materiatéw z jakichkolwigk6det miejscowych wdczapc w to zrédia



wskazane przez Zamawdapgo i jest zobowzany dostarczy Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia laynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za spetnienie wymagailosciowych i
jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiekddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: pptavynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwizane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopéw, ukopdw i miejsc pozyskania
piasku izwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacii terenu
po ukaczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowveglabwykorzystane do robot lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymaganowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niechzie
prowadzé¢ zadnych wykopéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarddet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamidbRi
materiatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy l#ynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, beda
zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier bedzie miatl zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych@zi wytwérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacjowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy, dulz ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier
zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robétzrte dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przeseiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdajsic nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzykozdc sk z jego nieprzyjciem i
niezaptaceniem



2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imaatedo czasu gdydula
one potrzebne do robét, byly zabezpieczone przeieeayszczeniem, zachowaty swoj
jakosé i wkasciwosc¢ do robot i byty dostpne do kontroli przez hyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aabzlokalizowane w olghie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatdow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigluinozliwos¢é wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grzeyciem materiatu, albo w
okresie dtaszym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez igniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu niezeny¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgwi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jékowvykonywanych robot. Spez uzywany do
rob6t powinien by zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie aaizaciji robdét,
zaakceptowanym przezdyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach stz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami oki&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiabwzyniera w
terminie przewidzianym umayy

Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdaaych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwos¢ wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcep¢apfzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po
akceptacji layniera, nie mae by pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania
warunkéw umowy, zostarprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu,
ktére nie wplym niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wikkiwosci
przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu dilzie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami okrgonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamabzyniera, w
terminie przewidzianym umayy



Przy ruchu na drogach publicznych pojazégdospetnia wymagania dotycxce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopusngzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznycBrodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrdcenia
stanu pierwotnegoaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuw& na bigaco, na whlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtdnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétichazgodné¢ z dokumentagj
projektovws, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rokaaz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokoi wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lkHu spowodowanego przez Wykonawew
wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostanesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione
przez Wykonawe na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§w za ich doktadngt.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw
robét kedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentactwy, dokumentacji
projektowej i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgédni wyniki bad& materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptjace przy
produkcji i przy badaniach materiatdw, &dadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzamn kwestk.

Polecenia layniera lgdg wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowyzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia j@kg w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajue
wykonanie robdt zgodnie z dokumentapyojektovs, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez hyniera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré&:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,



- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jdko i terminowd¢é wykonania
poszczegolnych elementow robat,

— system (sposob i proced)rproponowanej kontroli i sterowania jakm
wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
witasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaierlect prowadzenie
bada),

— sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw stgoyich, a take wycihganych wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie technologiczngmponowany sposoéb i
forme przekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania igazenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ $rodkOw transportu oraz wdzern do magazynowania i
zaladunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautch wiasciwosci w
czasie transportu,

— sposéb i procedar pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie
prébek, legalizacja i sprawdzanie aolizen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonyaaposzczegolinych
elementéw robot,

- sposo6b pospowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli rob6t d&zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeam;
aby osigma¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdgci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,gagbpc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezidne do pobierania probek i bada
materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolkyinier maze zagdat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniagca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nietalysone tam okrdone, Irzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby eapic wykonanie robét zgodnie z umagw

Wykonawca dostarczy hgnierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okitajacych procedury bada



Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier kgdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach  dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniccia te lgda tak
powazne, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robét badanych materialdbw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liadeteriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzdg pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzi,wszystkie jednostkowe elementy produkciji
mog by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca ¢uizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktore budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostam przez Wykonawe usunete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenisteuek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagvci
zatwierdzone przez hyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawclo badéa
wykonywanych przez lkyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b
zaakceptowany przezdyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow& mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceai® przez layniera.
Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaria. wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi nadpiie ich wyniki do akceptaciji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi kopie raportdw z wynikami bafia
jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakasci.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniateniatdow uzrédia ich wytwarzania



i zapewniona mu dulzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wakoy
i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrofibot prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢ materialdbw i robdt z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badedostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobieré probki materiatléw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyss
niewiarygodne, to loynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lsadalbo oprze si wylagcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgoénanateriatdw i rob6t z dokumentaqgprojektowvy i
SST. W takim przypadku catkowite koszty powtérny@ib dodatkowych bada i
pobierania prébek poniesione zogtanzez Wykonawge.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieczstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okréonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polskg Normyg lub
— aprobaj techniczma, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie § objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdGidbie posiadate dokumenty, okiéajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngimowigzujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoay d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujagcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bla dokonywane na bigco i bedg dotyczy
przebiegu robdt, stanu bezpiefigeva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy elizie opatrzony dat jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podargégimjenia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy d1g czytelne, dokonane trwat technilkh, w porzdku
chronologicznym, bezgeoednio jeden pod drugim, bez przerw.



Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumeb¢ds oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kryniera.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robaét,
— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,
— przebieg robét, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w
robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera,
— daty zargdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsgh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegd6lnym wazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd@¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacii
projektowej,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv i
trakcie wykonywania robét,
— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praegadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pdden, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglab
przedit@one Irzynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Imyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagdeisz
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.
Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsi
Projektant nie jest jednak stmprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polece
Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych rob&eprowadza si w
sposob cigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodneri
materiatow, orzeczenia o jad@ materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniladah
Wykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakdci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudosgpnione na kade
zyczenie lryniera.



(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢ilg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie  ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy spowoduje goje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianmapem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla lyniera i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irkyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowsizku ukaczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostgrpoprawione wg instrukcji tyniera na pgimie.

Obmiar gotowych robétdolzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagan do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkseym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawé Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugcsci i odlegtaci pomidzy wyszczegdblnionymi punktami skrajnyméda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, obkjosci bedg
wyliczone w ni jako dlugéé pomnaona przezredni przekrd.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢dg wazone w tonach Ilub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiigh
zaakceptowane przezzyniera.



Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli
urzadzenia te lub spgz wymagaj bada atestuyjcych to Wykonawca dalzie posiada
wazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dulg przez Wykonawg utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniag w sposéb agly
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a tate w przypadku wygpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficz lzda wykonane w
sposOb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejesobmiaréw. W razie braku
miejsca szkice maghy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiardw,
ktérego wzor zostanie uzgodniony zynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizaaji ulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robét.

Odbioru robét dokonuje ynier.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniemzytiera. Odbiér bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie 7miej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera.

Jakaé¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o



przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejtarojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robot.
Odbioru czsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru rob6t dokonuje kynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w
odniesieniu do ich il&i, jakosci i wartasci.

Catkowite zakdéczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegogdrie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym
powiadomieniem na fiinie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia robot i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaeqmzez Zamawiggego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergia roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafia pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagprojektovy i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapogiaz realizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupehai@jch i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét gagowych lub robét
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsge jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega wythaganej dokumentagi
projektowg i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona peten, oceniajc
pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robodt jest
protokdt odbioru ostatecznego robo6t spodzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowa nastpujagce
dokumenty:
1.dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,



4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,
i ew. PZJ,

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materialdw zgodnie z
SSTiew. PZ],

7.oping technologicza sporzdzory na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiaréw zajczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&SZ i PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzgych (np. na przefanie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych rob6t weicielom urzdzen,

9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10.kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdém przygotowania
dokumentacyjnego niegha gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroguiui z
Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelniag kxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaweejo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupahcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyolor zwipzanych z
usuniciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyrzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza
jednostk obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowpodstaw ptatncci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagve danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowe] [edzie
uwzgkdniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pagrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.



9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢gsido wymagéa warunkOéw umowy i wymaga ogélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokieslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz =stalczeniem Kkopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posfpu
robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania $wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikéw, barier,
oznakowa i drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



